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O protétipo de um robot capaz de transportar de forma auténoma
pessoas com mobilidade reduzida em zonas de grande movimento vai
ser apresentado publicamente quinta-feira no Aeroporto de Faro,
informou a ANA, Aeroportos de Portugal, em comunicado.

O protétipo, denominado Sistema Robdtico Inteligente de
Transporte (IRPS), tem capacidade de mobilidade
autonoma e inclui um sistema de mapeamento baseado
em deteccéo laser e modelagéo a trés dimensdes do
espaco circundante.

O robot foi desenvolvido para se movimentar em zonas
interiores com grande densidade de pessoas, como 0S
aeroportos, tendo um vasto leque de aplicagtes, diz a
empresa que gere 0s aeroportos portugueses em
comunicado.

Além de permitir transportar pessoas com mobilidade
reduzida, o protétipo podera ser usado para a vigilancia
do perimetro aeroportuério, movimentacao de carga,
pecas de manutencdo ou matérias perigosas.

O projecto tem como parceiros em Portugal a ANA e a
Faculdade de Ciéncias de Tecnologia da Universidade de
Coimbra e ainda parceiros internacionais sedeados em
Toulouse (Franca), Telavive (Israel), Londres, Varsévia e
em Montreal (Canada).

O protétipo é apresentado quinta-feira as 10:00 na zona
de "check-in" do Aeroporto de Faro.
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